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1. GIRIS

Pars DT-101 Avrupa komisyonu 3821/85 sayil1 yonetmeligin teknik Ek-1B ekine gore islev
goren bir sayisal takograf arag linitesidir. Takograf sisteminin genel yapisi1 asagidaki sekilde
gosterilmektedir. Takograf sisteminde hareket sensorii (1), arag iinitesi (2), ara¢ kiimesi (3) ve
takograf kartlar1 (4) bulunmaktadir.
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1) Hareket Sensorii:

Hareket sensorii aracin sanziman grubundan hiz bilgisinin alinmasini saglar. Hiz sinyali
hareket sensorii ile takograf arac iinitesi arasinda sifreli ve dolayisiyla giivenli bir sekilde
iletilir. Hiz bilgilerinin sifreli iletimi giivenlik ihlallerinin algilanmasini ve kaydedilmesini

saglar.
2) Sayisal Takograf Arac Unitesi (Pars DT-101):
Arag {initesi;
) Arag / siirliciistiniin siirlis zaman dilimlerini kaydeder.
) Aracin hizim kaydeder.
] Kanunla belirlenen sinirlar i¢inde aracin kullanimini inceler.
| Kayitlar bellekte tutar.

| Bellekteki kayitlar1 ekran veya c¢iktis1 iizerinden disa aktarir.



Sayisal takograf arac iinitesi asagidaki bilgileri kaydeder
[0 Aracin mesafesi (kilometresini)
] Aracin hizi
[J Siiriis Zamani1
] Is veya uygunluk hakkindaki diger dsnemleri
] Mola siireleri ve giinliik dinlenme siireleri
] Hatalar ve ihlaller

3) Arag¢ Kiimesi:

Arag kiimesi siiriiciiye aracin hiz1 ve arag tarafindan kat edilen mesafe gibi bilgilerin kolayca
gbzlemlenmesini saglar.

4) Takograf Kartlar1:
Siiriicii, Denetim, Atolye ve Sirket kartlar1 olarak adlandirilan dort takograf kartt mevcuttur.
Siiriicii kartlar::

Bunlar arag siiriiciileri i¢in verilen kartlardir. Bu kartlar siiriis, etkinlikler ve kart sahibinin
hatalarina iliskin bilgileri tutmak icin kullanilir.

Siiriicii kartlari, ilgili devletin kart dagitim otoritesi tarafindan saglanmaktadir. Ornegin,
Tiirkiye'de bu yetkiye TOBB sahiptir.

Takograf siirlicii kartlar1 belirli bir siire i¢in gecerli olmak iizere iiretilmektedir. Siiresi
dolmus bir kart ile siiriis durumunda, bu duruma uygun bir olay kaydi olusturulur.

Siiriicti kartinin kaybedilmesi veya ariza durumunda, yedek kart icin bagvuru adresi yine
Tiirkiye'de TOBB olmaktadir. Kayip kart bulunursa Tiirkiye'de TOBB adresine iade
edilmelidir.

Atolye kartlari:
Bunlar, ilgili devletin yetkili kurumu tarafindan, takograf iireticisi, tasit iireticisi, atolye veya

montaj tesisine saglanan kartlardir. Bu kartlarin bir PIN giivenligi kontrolii vardir. Bu kartlar
takograf ara¢ tinitesinin kalibrasyon moduna sokulmasina izin vermek i¢in kullanilir. Ayni
zamanda bu kart ile ara¢ kullanilirsa siiriis verilerini tutar.



Denetim kartlari:

Denetim yetkilisine verilen kartlardir. Bunlar, takograf hafizasinda kaydedilen verileri
gorlintiillemek, yazmak veya indirmek amacli veya siiriicii kartlarim1 kontrol etmek igin
kullanilir.

Sirket kartlar:

Bunlar, sayisal takograf ile donatilmig arac¢ sahiplerine saglanan kartlar. Bunlar, yedekleme
veya arag sahibinin kullanimi i¢in takograf hafizasinda kaydedilen verileri goriintiilemek, ¢ikti
almak veya indirmek i¢in kullanilir.



2. SISTEM TANIMI

2.1 Genel Bilgi

Yasaya gore, sayisal takograf tiim ticari karayolu tagimaciligi yapan araclara takilmasi
gerekir. Sayisal takograf arag liniteleri 12 aya kadar siiriicii ve kendi faaliyetleri hakkinda veri
tutmaktadir. Arac tiniteleri ayrica, asir1 hiz, kalibrasyon detaylar1 ve veri indirme bilgileri gibi
etkinliklere ek olarak hata ve sabotaj girisimleri hakkinda bilgi tutmaktadir.

Siiriiciiler siiriicti aktiviteleri (yani siiriis, ¢alisma, dinlenme ve mevcut) aktivitelerinin
kaydedilmesi ic¢in ara¢ iinitesine yerlestirilen kisisel bir akilli kart alirlar. Arac iinitesine ve
siiriicii kartina kaydedilen bilgiler yasal yiikiimliiliikkleri takip edebilmek iizere incelenmek
icin indirilebilmektedir.

Pars DT-101 veri ve kullanicinin tipi ve / veya kimligine uygun olarak islevlere erisim hakki
saglar. Arac tiinitesi veri belleginde ve takograf kartlarinda kayitlar1 ve veri depolar. Bu
islemler, kisisel verilerin islenmesi ile ilgili bireylerin korunmasi ve bu tiir verilerin serbest
dolasimma iliskin 24 Ekim 1995 tarihli 95/46/EC sayili direktifine uygun olarak
yapilmaktadir.

PARS DT-101 sayisal takograf arac iinitesinin 6nden goriiniimii agagida gosterilmistir.

4 ' 5

Pars DT-101 6n panelinde bulunan 6zellikler:
1) Karakter LCD ekran

2) Geri tusu

3) Yukar tusu

4) Servis arayliizii kapagi

5) Siiriicii kart1 yuvast

6) Siiriicii 1 tusu

7) Siiriicii 2 (yardimer siiriicii) diigmesi

8) OK tusu



9) Asagi tusu
10) F tusu
11) Yardimc siiriicii kart1 yuvasi

12) Yazici modiilii

2.2 Tip Plakasi

PARS DT-101 sayisal takograf arac iinitesi asagida gosterildigi gibi bir tip plakasina (etiket)
sahiptir. Bu tip plakasinda arag iinitesinin versiyonu (6rnegin v.1.1 gibi) gosterilmekte olup
iiretici bilgilerinin yami1 sira parca numarasi, liretici yil, seri numarast ve onay isareti
bulunmaktadir.

A= PARSDT-101 v1.1
DIGITAL TACHOGRAPH
Manufacturer: PARS ARGE LTD.
Adress: PASA CD.NO:43
Kocaeli/TURKEY

Part Number: DT101011
Manufacture Year: 2015
Serial Number: TST201511

(APPROVAL MARK)

Tip plakasi agsagida gosterildigi sekilde PARS DT-101 arag iinitesinin iist tarafinda
yer almaktadir.

Tip Plakas:




2.3 Tuslar

123456

OK Tusu (3)

OK tusu standart ekran veya diger tiim ekranlardayken alt meniilerine erismek i¢in
kullanilir. Ayrica girdilerin dogrulamasi ve manuel girdiler esnasinda ekranlar
arasinda gezinmek i¢in kullanilir.

Geri Tusu (1)

Geri tusuna basildiginda ekran ana ekrana veya onceki meniiye geri doner.

Yukart — Asagi Tuslar (2 ve 4)

Bu tuslar, meniiler icinde gezinmek ve aym1 zamanda saat, tarih veya pin degeri
gibi giris degerlerini arttirmak veya diisiirmek i¢in kullanilir.

F Tusu (5)

Bu tus fonksiyonel ozelliklere hizli erisim saglar. Dogrudan bilgi meniisiine
erismek icin kullanilir. Bu tusun islevi o esnada siiriiciiniin kesintisiz siiriis siiresini
ve mola zamanlarin goriintiilemektir.

Siiriicii (6) ve Yardimci- Siiriicii (7) Tuslar

Bu tuslar siiriicii ve yardimcr siiriiciiniin etkinlik durumunu degistirmek icin ve
takograf kart1 yuvalarindan kart ¢ikarmak icin kullanilir. Bu tuglardan birine kisa
bir siire i¢in basildiginda, ilgili kart sahibinin faaliyeti degistirilir. Tusa uzun siire
basildiginda, ilgili akilli kart takograftan cikarilir.



2.4 Yazic1 Modiili

Pars DT-101 arag iinitesinin yazdirma islevini yerine getiren ¢ikarilabilir bir yazici
modiilii vardir. Yazici modiilii asagida gosterilen sekilde iki yazic1 agma butonuna
basilmasi ve yazict modiiliiniin yuva disina dogru cekilmesi ile ara¢ iinitesinden
cikartilmaktadir.

Yazict modiilii APS SS205 modeli termal yazici icerir. Bu yazici ¢ok keskin ve net
ciktilar ile 100 mm / s hiz1 saglar. Yazici tam elektrostatik koruma saglar.

Yazic1 modiilii kolay kapak acilmasi ve kolay kagit yiikleme saglar. Yazict modiilii
basit bir iglemle itilerek tekrar yerine geri oturtulur.

Yazic1 Cikartma Butonlan

Yazict Modiill, asagida gosterildigi gibi c¢ikartilir, kapak kaldirilir ve kagit
yerlestirilir. Kagidin yazilabilir (termal) tarafi yazici yiizeyine bakacak sekilde alt
tarafta ve kagit yukar1 dogru akacak yonde olmalidir.




2.5 Servis Arayuzii

PARS DT-101 arac iinitesi sekilde gosterilen kapak altinda bulunan bir 6-pinli baglanti
noktasindan olusan bir sahip servis arayiiziine sahiptir. Bu arayiiz kalibrasyon yani sira veri
indirmek icin kullanilir.

2.6 Calistirma Modlari
PARS DT-101 dijjital takografinda dort ¢calisma(islem) modu bulunmaktadir.

+ Calisma @
» Sirket A
e Kontrol o

» Kalibrasyon T

Gecerli calistirma modu ana ekranin sol iist kosesinde gosterilir.

Okm/h 13:20 ©|— Galymamods

M 123456.7km Wk

Calisma modu takilan takograf kartlarina bagl olarak otomatik olarak degismektedir. Siiriicii
ve yardimci siiriicli yuvalarina yerlestirilmis takograf kartlarina gore sayisal takografin
calisma sekli asagiraki gibidir.

Siiriicli Yuvasi
Calisma Modu Kart Yok Siiriicti Kart Denetim Karti Atolye Karti Sirket Kart1
Kart Yok Calisma Calisma Kontrol Kalibrasyon Sirket
= Siiriicii Karti Calisma Calisma Kontrol Kalibrasyon Sirket
g Denetim Kart1 | Kontrol Kontrol Kontrol(*) Calisma Calisma
g = Atolye Karti Kalibrasyon Kalibrasyon Calisma Kalibrasyon(*) Calisma
E cé Sirket Kart1 Sirket Sirket Calisma Calisma Sirket (*)

(*) Bu isaretlenmis durumda sayisal takograf cihazi sadece siiriicii yuvasina takili bulunan karti
kullanmaktadir.




2.7 Ekran
Cihaz acildiginda varsayilan ana ekran asagidaki sekilde gosterildigi gibidir.

Okm/h 13:20 ©
HE  123456.7km Eh

Varsayilan ekran su durumlarda goriintiilenmektedir:

» Siiriicii veya atolye kart1 takildiginda “Manuel Giris Ekle” “Hayir” ile yanitlandiginda
*  “Manuel Giris Ekle” “Evet ” ile yanitlanip giris prosediirii sonlandirildiginda

* Ana menii kisminda gezerken tusuna basildiginda

* Arac duragan halden harekete gectiginde

2.7.1 Ana Ekran Gosterimi
L i

okm/h 13:20 ©

HE  123456.7km Hh

Il | Il
45 6 78

1) Anlik ara¢ hiz1

2) Arag yerel saati

3) Arag ¢alisma modu

4) 1.siiriicii etkinligi

5) l.siiriicli yuvasi kart sembolii
6) Arac kilometre degeri

7) 2.siiriicli yuvasi kart sembolil
8) 2.siiriicii etkinligi

2.7.2 Diger Ekranlar
AW Tuslar1 ana ekranin asagidaki ekranlara gegisini saglar:

1) Siiriicii 1 ve siiriicii 2 icin etkinlik siirelerini toplu gosteren ekran,
2) Siiriicii 1 siiriis ve mola zamanlarim gosteren ekran,

3) Siiriicii 2 siiriis ve mola zamanlarin1 gosteren ekran,

4) Zaman & Tarih ekrani,

Siiriicii 1 ve siriici 2 icin etkinlik siirelerini toplu gosteren ekran:

Sol tarafta birinci ve ikinci siiriiciiye ait kesintisiz yapilan aktivite siiresi gosterilmektedir.Sol
ist kistmda birinci siiriiciiye ait yapilmasi: gereken mola siiresi, alt orta kistmda takografin
calisma modunu, sag alt kisimda da cihazin yerel saati gosterilmektedir.

1@02h02 1100h30
2@02h02 © 13:20




Siiriicii 1 siiriis ve mola zamanlarini gdsteren ekran:

Birinci yuvaya takilan kart icin sol iist kistmda yapilan kesintisiz siiriis zamani, sag iist
kistmda kalan mola zamani, sol alk kistmda da son iki haftalik zaman igerisinde yapilan
toplam siiriis zaman1 gosterilmektedir.

1® 02h02 1100h30
ell 02n02

Siiriicii 2 siiriis ve mola zamanlarini gdsteren ekran:

Ikinci yuvaya takilan karta ait sol iist kissmda son yaptig1 kesintisiz siiriis siiresi, sag iist
kistmda yaptigr mola siiresi ve sol alt kisstmda da son iki haftalik yaptigi siiriis siiresi yer
almaktadir.

20 03h02 1100h30
ell 03n02

Zaman & Tarih ekrani:

Bu ekranda sayisal takografa ait zaman bilgileri yer almaktadir. Sol iist kistmda cihazin
gercek UTC zaman degeri, sag iist kisimda yerel saat degisikliginin nekadar yapildigina dair
gosterim bulunmaktadir. Sag alt kisitmda cihazin UTC zamaninin yerel saat degisikligiyle
birlikte goriilen degeri ve sol alt kisimda da tarih bilgisi yer almaktadir.

UTCB14:50 + 00h30
01/01/2016 13:20

2.7.3 F Butonu
Bu tusa basildiginda o esnada siiriicliniin kesintisiz siirlis siiresini ve mola zamanlarini
gostermektedir.

Yonetmelikce belirlenmis kurallara gore kesintisiz olarak bir siiriicii en fazla 4 buguk saat
siiriis yapabilmektedir. Bu 4 bucuk saat siirlis zamani icerisinde/sonrasinda ise en az 45
dakika mola yapmalidir. Bunu kolaylikla siiriiciiye gostermek icin F butonu iizerinde kolay
erisim saglanmugtir. Siirlis zamaninda bu butonla kalan siiriis siiresi ve mola siiresi kontrol
edilmelidir.

Bu siiriis ve mola zamanlar1 kurallarina uymadan siiriis yapilmamalidir.

Kesintisiz Siiriis Mola Bitimi
Bitimi ©04h30 11 00h45




2.8 Takograf Meniisii

Cihaz ana ekrandayken tusuna basildiginda takograf cihazinin ana meniilerine erisim
saglanir. Daha sonra "YA¥ tuslari ile meniiler aras1 gegis saglanir. Takograf meniileri
goriiniimii asagidaki gibidir:

1) Ayarlar

Ayarlar

it OK

2) Girisler

Girisler

it OK
3) Yazdirma

Yazdirma

i1 OK

4) Goriintiileme

Goriintiilleme

it OK

2.8.1 Ayarlar

Dil degisikligi yapilmasini, cihaz sesinin a¢ma/kapama durumunu ayarlamasini, cihaz
tizerindeki dahili tuslar, yazici ve ekranin kullanici tarafindan testinin yapilmasini, ana
ekranda goriintiilenen hiz birim cinsinin (kmh/mph) degistirilmesini ve canbus hattinin
(CAN A) acilip kapatilmasinmi saglar. Ayarlar meniisiindeyken tusuna basildiginda c¢ikan
meniiler asagidaki gibidir:

Avarlar
Dil Secenekleri

Ayarlar
Ses Secenekleri

Ayarlar
Dahili Test

Ayarlar
Hiz Birimi

Ayarlar
CANA




2.8.1.1 Dil Secenekleri

Dil Secenekleri sayfasindayken BI8 tusuna basildiginda alt menii olarak secilecek diller gelir.
AV tuslan ile istenilen dil segilip tekrar tusuna basilir ve se¢ilen dil onaylanir takograf
artik secilen dili kullanmaya baslar.

Dil Seciniz
Tiirkce

Dil secildikten sonra

Veri Kaydedildi !

mesaj1 ekrana gelir ve cihaz bir 6nceki ekrana otomatik geri doner.

PARS DT101 dijital takografi asagidaki dilleri desteklemektedir.

1.Tiirkce 11. izlandaca 21. Bosnakca
2. Ingilizce 12. Italyanca 22. Hirvatga

3. Isvecce 13. Letonyaca 23. Sirpca

4. Danimarkaca 14. Norvecce 24. Yunanca

5. Felemenkce 15. Lehce 25. Rusca

6. Estonyaca 16. Portekizce 26. Bulgarca
7. Fince 17. Romence 27. Cekee

8. Fransizca 18. Slovakca 28. Litvanyaca
9. Almanca 19. Ispanyolca 29. Slovence
10. Macarca 20. Arnavutca 30. Ukraynaca



2.7.1.2 Ses Secenekleri
PARS DT-101 sayisal takografi iizerinde kullaniciy1 daha etkin bi¢imde uyarmak i¢in sesli
uyari sistemi bulunmaktadir. Bu ses kullanici tarafindan acilip kapanma 6zelligine sahiptir.

Arac¢ giivenligi icin asirt hiz On uyarist sesli uyar1 verecek sekilde ayarlanmistir ve
degistirilemez.

Ses Secenekleri sayfasindayken tusuna basildiginda alt menii olarak segenekler gelir.
AW tuslan ile acgik/kapali istenilen durum segilir, bu se¢im hafizaya alinip kaydedilir.

Ses
ACIK

Ses
KAPALI

Istenilen durum secildikten sonra I8 tusuna basilir,

Veri Kaydedildi !

uyarisi ekrana gelir ve otomatik olarak cihaz bir onceki ekrana geri doner.

2.7.1.3 Dahili Test

Dahili Test sayfasindayken tusuna basildiginda alt menii olarak test edilmek istenen
birimlerin adlar listelenir. YN tuslar1 ile istenilen birim secilip dahili test baslatilmis olur.
Yazdirma testi yazicidan bir test ¢iktisi alinip kontrol edilerek, ekran testi cihazin LCD
ekranina belirli karakterler basilip test edilerek, tus testi ise basila tus semboliiniin ekranda
goriilmesiyle yapilir.

Test Seciniz
Yazdirma

Test Seciniz
Tuslar

Test Seciniz
Ekran




2.7.1.4 Hiz Birimi
Hiz Birimi sayfasindayken tusuna basildiginda alt menii olarak ara¢ hizinin hangi
sembolde ekranda gosterilecegi secenegi gelir.

Seciniz
kmh it
Seciniz
mph it

Bunlardan kmh veya mph secilip hafizaya alinir ve ara¢ ana ekraninda secili hiz birimi
gosterilir.

Veri Kaydedildi ! N Omph 13:20 o]
LM 123456.7 mil ER

2715 CAN A
PARS DT-101 sayisal takografi arka konektorii tizerinden yapilan CAN-1 baglantisini manuel
olarak acip kapamaya izin verir.

Ancak CAN-1 baglantisina baglh bir cihaz veya sistem varsa yetkisiz birimlerce bu ayar
degistirilmemelidir.

CAN A sayfasindayken tusuna basildiginda alt menii olarak agik/kapali birakilma
secenedi gelir.

CAN A
ACIK

CANA
KAPALI

Istenilen durum secildikten sonra 8I8 tusuna basilir,

Veri Kaydedildi !

Uyarisindan sonra cihaz bir onceki ekrana geri doner.



2.8.2 Girisler

Siiriicii 1 ve 2 icin baslangi¢ ve bitis iilkelerini manuel olarak girmemize, cihazin yerel saatini
ve UTC zamanini ayarlamamiza, feribot moduna ge¢gmeye ve kapsamdisi moda gegmeye izin
verir. Girigler ana sayfasindayken tusuna basildiginda asagidaki alt meniilere gecis
saglanir.

Girisler
uSiiricil

Girisler
"u Siiriicii2

Girisler
':uﬂ.-\raq

2.8.2.1 Siiriicii 1 ve Siiriicii 2 Giris Meniileri
Siiriicii 1 veya siiriicii 2 sayfasindayken BId tusuna basildiginda cihaz secilen siiriicii icin
baslangic veya bitis lilkesi girilmesini isteyecektir.

Siiriicil Siiriici2

o> Baslangic Ulke o> Baslangic Ulke
Siiriiciil_ Siiriicii2_

Me Son Ulke Me Son Ulke

Istenilen siiriicii ve giris veya ¢ikis iilkesi segilip tusuna basildiginda ekrana gelen iilke
listesinden belirlenen iilke segilir.

Veri Kaydedildi !

Ulke secildikten sonra ekran bir 6nceki meniiye geri doner.



2.8.2.1.1 Arac Konum Ulkeleri
Asagidaki listede sayisal takograf iizerinde girilebilecek iilke isimleri yanlarinda kisaltmalari,
Ispanya icin iilke bolgeleri ve kisaltmalar1 istelenmistir.

Ulkeler:

Avusturya (A) Beyaz Rusya (BY)  Fransa ® Hirvatistan(HR) Malta M)
Arnavutluk (AL) Isvicre (CH) Finlandiya (FIN) Italya @D Monako MO)
Andorra (AND) Kibris (CY) Lihtengtayn (FL) Irlanda  (IRL) Makedonya (MK)
Ermenistan (ARM) Cek Cumhuriyeti (CZ)  Faroe (FR) Izlanda (I172) Norveg (N)
Azerbaycan (AZ) Almanya (D)  Birlesik Krallik(UK) Kazakistan (KZ) Hollanda (NL)
Belcika (B) Danimarka (DK) Giircistan (GE) Liiksemburg (L) Portekiz P
Bulgaristan (BG) Ispanya (E) Yuunanistan (GR) Litvanya (LT) Polonya (PL)
BosnaHersek (BH) Estonya (EST) Macaristan (H) Letonya (LV) Romanya (RO)
San Marino (RSM) Rusya (RUS)  Isvec S) Slovakya (SK) Slovenya (SLO)
Tirkmenistan (TM) Tirkiye (TR)  Ukrayna (UA) Vatikan V) Yugoslavya (YU)
Karadag (MNE)  Sirbistan (SRB)  Ozbekistan (UZ) Tacikistan (TJ) Avrupa Top. (EC)

Diger Avrupa Ulkeleri Diger Diinya Ulkeleri
(EUR) (WLD)

Ispanya Bolgeleri

Andalucia (AN) Cantabria (C) Castilla-La-Mancia (CM) Galicia (G) Navarra (NA)
Aragon (AR) Cataluna (CAT) Valencia (CV) Baleares (IB) Madrid (M)
Pais Vasco (PV) Asturias (AST) Castilla-Leon (CL) Extremadura (EXT) Canarias (IC)

Murcia (MU) LaRioja (LR)

Uyari !

1.Siiriiciil veya siiriicii2 i¢in aym dakika i¢inde iki defa baslangi¢c veya bitis iilkesi girilemez.
Iki iilke ardarda ayn1 dakika icinde girilmek istenirse cihaz iilke listesine erisimi engeller.

2.Sirket ve Kontrol calisma modlarinda iilke girisine izin verilmez.




2.8.2.2 Arac Giris Meniileri
Arac giris sayfasindayken tusuna basildiginda kapsam disi(OUT) modu, feribot modu,
UTC diizeltme ve yerel saat ayarlama secenekleri gelir.

uMArac uMArac
OUT>Baslangic BeYerel Saat
uMArac uMArac

&Feribot B:UTC Diizeltme

2.8.2.2.1 Kapsam Dis1 Moda Alma

Sayisal takografin bagl oldugu aracin is dist siiriisler yaptigir bazi durumlar ve cihazin kayit
alma durumunun gerekli olmadigr durumlarda cihaz “Kapsam Dis1” durumuna getirilebilir.
Cihaz “OUT Baglangi¢” sayfasinda iken 8L8 tusuna basildiginda kapsamdist moda alinir.

Cikmak i¢in aym sayfaya gelindiginde, bu kez ¢ikmak icin bitis secenegi karsimiza ¢ikar.
tusuna basilip kapsam dis1 moddan ¢ikilir.

uMArac
OUT>Bitis

Aym zamanda siirlicii kart1 cihaza takildiginda veya takili bir siiriicii kart1 ¢ikartildiginda
cihaz kapsam dis1 moddan otomatik olarak cikar.

2.8.2.2.2 Feribot/Tren Aktivitesi
Feribot veya tren yolculugunu belirtmek i¢in bu aktivitenin yapilmasi gerekir.

Feribot aktivitesini agmak i¢in , cihaz ara¢c manuel giris sayfasinda feribot sekmesinde iken
tusuna basilir ve etkinlik aktiflestirilir. Ve ana ekranda feribot simgesi goriinmeye baslar.
Feribot aktivitesi etkinken ekranda hiz bilgisi gosterilmez.

& 13:20 ©
HE  123456.7km Eh

Arac hareket etmeye basladiginda cihaz bu etkinlikten otomatik olarak cikar.

Uyari!

Hem KapsamDis1i mod hem de Feribot/Tren etkinligi ayn1 anda acilamaz.




2.8.2.2.3 UTC Saat Diizeltme

Sayisal takografin kaydettigi tiim veriler UTC ( Evrensel Zaman) zamanina gore kaydedilir.
Cihazin UTC zamam elle ancak bir dakika ileri veya geri alinabilir. Cihazin UTC zamanini
diizeltmek i¢in arac girisler sayfasindan “UTC Diizeltme” sekmesindeyken tusuna basilir

ve gelen ekranda ldakika azaltma veya artirma secenegi karsimiza cikar istenilen secenek
belirlenip onaylanir.

0% Diizeltme 0% Diizeltme
+1 dk || -1 dk
Uyari!

1.En fazla 1 dakikalik degisim yapilabilir

2.Cihazin saatiyle gercek zaman arasinda 20 dakikadan fazla sapma varsa yetkili servis
tarafindan ayarlanmasi gerekir.

3.Bu 1 dakikalik degisim haftada en fazla 1 defa yapilabilir.

4 UTC ayarinda yaz/kis zaman ayarlamasi yapilmaz.

2.8.2.2.4 Yerel Saat Diizeltme
Yerel saat cihazin kullanilmakta oldugu iilke esas alinarak ayarlanir. Cihazda gorsel olarak

gorilinen saattir ve hafizaya alinan verilerin zamanina etki etmez. Ciinkii cihaz tiim verilerini
UTC zamanina gore hafizaya alir.

Yerel saati ayarlamak icin arac girisler sayfasindan “Yerel Saat” sekmesindeyken BId tusuna
basilir ve gelen ekranda 30’ar dakikalik azaltma veya artirma secenekleri karsimiza ¢ikar
belirlenen saat dilimi secilip onaylanir.

UTC13:20 UTC13:20
+00h30 -01h00
Uyari!

1.Yerel saat cihaza ve siiriicii/atolye kaydedilen verilerin saat bilgisine etki etmez.
2.30’ar dakikalik zaman araliklart mevcuttur.

3.Kart takildiginda manuel giris kisstmlarindaki zamanlar yerel saat esas alinarak gosterilir.
4.En fazla =12 saat zaman ayar1 yapilabilir.




2.8.3 Yazdirma

Takograf hafizasinda bulunan bilgilerin kagit iizerinde ciktilar1 alinabilmektedir. Bu ciktilar
ayni sekilde ekranda da gozlemlenebilir. Cikti almak i¢in yazdirma ana sayfasindayken
tusuna basilir ve cikt1 alinabilecek veri secenekleri listelenir. Istenilen cikt belirlenip tekrar
tusuna basilir ve cihaz segilen veriyi yazdirmaya baslar.

Secilebilecek cikt tiirleri agagidaki gibidir:

MW YSiiriiciil W YSiiriicii2 RAY¥Arac
24hWY Giinliik IxEY Olay >>RAsin Hiz

W YSiiriicil RAY¥Arac RA¥Arac

IxHY Olay 24hR Y Giinliik T 0¥ Teknik Bilgi
MW YSiiriicii2 RY¥Arac RAY¥Arac

24h MY Giinliik IxRY Olay R Son indirme

Uyar!
1.C1ikt1 almak icin aracin hareketsiz durumda olmasi gerekir.

2.Yazicinin kagit ¢ikis boliimii kapatilmamalidir, aksi takdirde kagit sikisma durumu olusabilir.

3.Cikt1 alindiktan sonra yazicinin termal bolgesine dokunulmamalidir, asir1 sicak cilde zarar verebilir.

4 Kagit yokken cikti alinmak istendiginde veya ¢ikt1 alinirken kagit bitmesi durumunda kagidin
yenilenmesiyle ¢ikt1 otomatik olarak bastan alinir.

5.Diizgiin yazma kalitesi i¢in orijinal sayisal takograf kagidi kullanilmalidir.

6.Yazic1 kagidinin bitme ihtimaline kars siiriici yaninda yedek kagit bulundurmalidir.




2.8.3.2 Cikt1 Ornekleri

Teknik bilgi ¢iktisi

Bu ciktida ara¢ iinitesinin teknik verileri

basilmaktadir.
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10.
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14.
15.
16.
17.
18.
19.

20.
21.

22.
23.
24.
25.
26.
27.

28.

29.

30.
31.

32.

Tarih ve saat (UTC saati).

Cikt1 Tipi (Teknik Veri Ciktist)
Atolye kart1 sahibinin soyadi ve ad1
Kart numarasi ve son kullanim tarihi
Ara¢ Kimlik Numaras: (VIN), Arag
Kayit Numarast (VRN) ve kayith
oldugu iilke
Takograf iireticisi.

Takograf parca numarast
Takograf onay numarasi
Takograf seri numarasi, iiretim tarihi,
ekipman tipi ve iiretim tarihi, ekipman
tipi ve kod iiretimi.

Uretim Y1l
Yazilim versiyonu ve yiiklenme tarihi
Hareket Sensorii seri numarasi
Hareket Sensorii onay numarasi
Hareket sensoriiniin ik montaj tarihi
Kalibrasyonu yapan atolye
Atolye adresi
Atolye kartt numarasi ve veren iilke
Atolye kartinin son kullanma tarihi
Kalibrasyon tarihi ve kalibrasyon
amact
Arag¢ Kimlik Numarasi (VIN).

Ara¢ Kayit Numarast (VRN) ve
kayith oldugu iilke
Aracin karakteristik katsayisi
Arag linitesinin sabit degeri
Lastik cap1
Lastik boyutu
Hiz ayar
Kilometre saati eski ve
yeni degeri
Son kalibrasyon tarih ve
amaci
Arac Kimlik Numarasi (VIN).

Arac Kayit Numarasi (VRN)

Yeni ve eski zaman (zaman ayari
oncesi). Yeni ve eski tarih (zaman
ayar1 oncesi).

Arag tinitesindeki son olay ve hata



Aractan olay/ariza ciktisi

Bu ciktida

aracin olay/hatalar1

basilmaktadir.
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12.

13.

14.
15.

16.

Tarih ve saat (UTC saati).
Cikt1 Tipi (Aractan
olay/hata).

Kart sahibinin soyadi.

Kart sahibinin adi.

Kart numarast ve veren
iilke.

Kartin son kullanma tarihi.
Kart sahibinin soyadi.

Kart sahibinin ad.

Kart numarast ve veren
tilke.

Kartin son kullanma tarihi.
Ara¢  Kimlik Numarasi
(VIN), Arag Kay1t
Numaras: (VRN) ve kayith
oldugu iilke

Takograftaki olaylarin
listesi

Takograftaki hatalarin
listesi

Kontrol Yeri

Denetim gorevlisinin
imzast

Siiriiciiniin imzast



Siiriicii kartindan olay/ariza ciktisi

Siiriici  kartinda  kaydedilen olaylar,
hatalar ve giivenlik ihlalleri bu ¢iktida
gosterilmektedir.
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1. Tarih ve Saat (UTC).

2. Cikt1 Tipi (Siiriicii kartindan olay ve
hatalar).

3. Kart sahibinin soyadi, adi.

4. Kart numaras1 ve veren iilke.

5. Ara¢ Kimlik Numaras1 (VIN), Arac
Kayit Numarasi (VRN) ve kayith oldugu
ilke

6. Siiriicti kartinda kayitl olaylarin listesi.

7. Siiriicti kartinda kayitli hatalarin listesi.

8. Kontrol Yeri

9. Denetim gorevlisinin imzasi

10. Siiriiciiniin imzasi



Arac giinliik ciktisi

Bu ciktis1 secilen tarih (giin) igin arac
tinitesinde  kayith  tiim  aktiviteleri

gostermektedir.
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10.

11.

12.

13.

14.
15.

16.

17.

18.

19.
20.

21.

22.

23.

24.

Tarih ve Saat (UTC).

Cikt1 Tipi (Aragtan Giinliik Cikt1).
Kart sahibinin soyadi, adi.

Kart numarasi ve veren iilke

Kart  sahibinin  soyadi, adi.
(Yardimci-Siiriicii).

Kart numarasi ve veren iilke
(Yardimci-Siiriicii).

Arag¢ Kimlik Numarasi (VIN), Arag
Kayit Numaras1 (VRN) ve kayith
oldugu iilke

Takograf iireticisi ve Takograf
parca numarasi

Kalibrasyonu yapan atolye

Atolye kartinin numarasi ve veren
ilke, son kullanma tarihi

Arag Unitesinde kayith
aktivitelerin baslangic1. ({lgili tarih,
Baslangi¢ Kilometre Sayag¢ degeri)
Siiriicii-1 aktivite baslangici
(Kartsiz),

Aktivite ve kilometre sayac
degerleri (baslama/bitis)

Kart takilma, kart ismi

Kart numarasi, veren iilke, son
kullanma tarihi

Bir oOnceki aragtan kart cikartma
bilgileri

Aktivitelerin  baslama ve bitig
zamanlari

Kart c¢ikartimi, sonraki aktivite,
kilometre saya¢ degeri

Kart takilma, kart ismi

Kart numarasi, veren iilke, son
kullanma tarihi

Bir Onceki aragtan kart cikartma
bilgileri

Aktivitelerin baslama ve bitis
zamanlar1

Kart c¢ikartimi, sonraki aktivite,
kilometre sayag¢ degeri

Kart takilma, kart ismi
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25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.
32.

33.

34.
35.
36.
37.
38.

Kart numarasi, veren iilke, son
kullanma tarihi

Bir Onceki aragtan kart cikartma
bilgileri
Aktivitelerin
zamanlari
Yardimci-Siiriicii (Siiriicii 2) kartsiz
aktivite baglangici.

Aktivitelerin baslama ve bitis
zamanlari

Kart c¢ikartimi, sonraki aktivite,
kilometre sayag¢ degeri

Kapsam Dis1 Calisma Verileri
Giinliik aktivitelerin 6zeti (Siiriicii
1).

Giinliik aktivitelerin 6zeti (Siiriicii
2).

Kart takma ¢ikartma ozeti

VU son bes olay verisi

Kontrol Yeri

Denetim gorevlisinin imzasi
Siirliciiniin imzas1

baglama ve bitis



Kart giinliik ciktisi

Bu ¢kti  kart igerisindeki  giinliik

aktiviteleri gostermektedir.
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Tarih ve Zaman (UTC).

Cikt Tipi (Karttan Giinliik Cikt1).
Kart sahibinin soyadi, adi

Kart numarasi, veren ilke, son
kullanma tarihi

Ara¢ Kimlik Numaras1 (VIN), Arac
Kayit Numarasi (VRN) ve kayith
oldugu iilke

Takograf iireticisi ve par¢ca numarasi
Kalibrasyonu yapan atolye

Atolye kart numarasi, kart1 veren tilke
Siiriiciiniin son kontrolii bilgisi

Igili tarih ve kilometre sayac degeri.
Kartin takili oldugu yuva. Plaka
numarasi ve veren iilke. Takma aninda
kilometre saya¢ degeri.

Kart takiliyken yapilan aktiviteler
Kart ¢ikartimi: Kilometre sayac degeri
ve kart takildigindan beri siiriis
mesafesi

Ozel Durum verisi

Giinliik aktivitelerin 6zeti
Aktivitelerin toplam siiresi

Kartta kayitli son bes olay

Kartta kayitl son bes hata

Kontrol yeri

Denetim gorevlisi imzasi

Siiriicii imzasi



Asir1 hiz ¢iktisi

Bu ciktida asir1 hiz olaylari, siireleri ve bu
olaylara  yol

acan  siriicu

gosterilmektedir.
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10.

11.

12.

13.
14.
15.

Tarih ve Zaman (UTC).

Cikt1 Tipi (Asir1 Hiz Ciktisi).

Kart sahibi soyadi, ad1

Kart numarasi ve veren iilke
Yardimci-siiriicii kart sahibi soyadi,
adi

Yardimci-siirlicii  kart numaras1 ve
veren iilke

7. Arag¢ Kimlik Numarasi (VIN), Arac
Kayit Numarasi (VRN) ve kayith
oldugu iilke

Son asir1 hiz kontrolil ayrag ¢izgisi
Son asir1 hiz kontorliiniin tarih ve
zamani, 11k asir1 hiz kontroliiniin tarih
ve zamani, o zamandan itibaren
gerceklesen asir1 hiz olaylari

Son kalibrasyon sonrasi ilk asir1 hiz
olayr: Asirt hiz olaymin tarth ve
zamani, azami ve ortalama hiz, o
esnada kart yuvasinda olan Kkart
bilgisi.

Son 365 giindeki en énemli Asir1 Hiz
olaylari: Asirt hiz olaymin tarih ve
zamani, azami ve ortalama hiz, o
esnada kart yuvasinda olan Kkart
bilgisi.

Son on giindeki en onemli Asir1 Hiz
olaylari: Asirt hiz olaymin tarih ve
zamani, azami ve ortalama hiz, o
esnada kart yuvasinda olan Kkart
bilgisi.

Kontrol yeri

Denetim gorevlisi imzasi

Siiriicii imzasi



Manuel giris ciktisi

Bu c¢ikt1 kart takilmasi esnasinda yapilan
manuel girisleri gdstermektedir.
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. Tarih ve Zaman (UTC).
. Kart sahibi soyadi, ad1
. Kart numarasi ve veren iilke
. Ara¢ Kimlik Numaras1 (VIN), Arag
Kayit Numarasi (VRN) ve kayitl oldugu
ilke
Kart ¢ikartilma tarih ve zamani
. Kart takilma anindaki manuel girisler
. Kart takilma tarih ve zamani
. Yapilan manuel girislerin 6zeti



2.8.4 Goruntiileme
Takograf iizerinde ¢ikt1 alinan verileri ekranda da gorsel olarak gormek miimkiindiir. Ekranda

veri goriintiilemek i¢in goriintileme ana sayfasindayken tusuna basilir ve gosterimi
yapilacak veri secenekleri listelenir. Istenilen veri belirlenip tekrar tusuna basilir ve
tusu ile veriler arasinda gezilir.

BOSiiriiciil BOSiiriicii2 R0Arac
24h M0 Giinliik |xB0Olay >>0Asin Hiz
WOSiiriiciil ROArac ROArac
IxH Olay 24bA0 Giinliik T-B0Teknik Bilgi
WOSiiriicii2 ROArac Goriintiileme

24h B0 Giinliik Ix R0 Olay EOGPS

Uyari!

Ikincil hiz kaynag (IMS ) konum bazli alic1 olarak ayarlandiginda, GPS meniisii cihazin
konumunu gostermektedir. Aksi halde menii erisimi engellenmistir.




3. HATALARIN - OLAYLARIN VE MESAJLARIN GOSTERILMESI

Takograf cihazi, aracta ve/veya siiriicii aktivitelerinde olusabilecek olay ve hatalar1 gerek
oncesinde gerek sonuclandiginda kullaniciy1 iizerinde bulunan bilgi ekranmi ve sesli uyari
sistemi ile bilgilendirir. Bu sayede kullanic1 heniiz karsilasmamis oldugu hatalar1 éncesinden
uyar1 sistemi sayesinde farkederek gerekli tedbiri alabilir.

3.1 Hatalarin-Olaylarin Gosterimi

Sayisal takograf cihaz iizerinde ve ara¢ lizerinde meydana gelen olaylari, arizalari ve
sabotajlar1 algilayip hafizasina kaydeder. Ayni anda hafizasina aldig1 kayitlart kullaniciya
mesaj vererek uyarir. Bu uyarilar gorsel ve sesli uyarilardir.

Cihaz bir uyan gosterdiginde ekrana olusan olayin, arizanin veya uyarinin mesaj igerigi ve
piktogram birlesimi goriintiilenir. Uyariy1 ekrana geldigi anda birer saniye aralikla yanip
soner. Cihazin "€@B® tuslari hari¢ herhangi bir tusuna basildiginda mesajin yanip sonme
islemi iptal edilir ve ekranda sabit goriinmeye baslar. Tekrar tusuna basildiginda cihaz
ekrandaki uyariy: siler ve uyar1 gelmeden onceki bulundugu ekrana geri doner.

sekilde  c¢ikarilmadigr  anlasilirsa
gosterilir.

Aciklama Olay/Arza Nedeni Ekran Uyar1 Mesaji Kodu
Gecersiz Kart Takografa uygun olmayan kart I8 Gecersiz Kart 0x01
Takild1 takilmasi, gecerlilik siiresi dolmus .Tak_lldl
kart takilmasi veya yetkilendirme
islemi basarisiz olmast durumunda
gosterilir.
Kart Uyusmazhigi Gecersiz bir kart ¢ifti takografa BN Kart 0x02
yerlestirilmistir. Ornegin iki adet Uvnsmazhg
sirket karti.
Zaman Cakismasi Kart takilan cihazin saatinin kartin I®@ 7 aman 0x03
cikarildig: bir 6nceki takografin Calismasi
saatinden geri olmasi durumunda
gosterilir.
Uygun Kart 1.Siiriicii yuvasinda siiriicii karti |0l Uygun Kart 0x04
Olmadan Siiriis olmadan veya yanlis bir kart Olmadan Siiriis
birlesimi ile siiriis yapilirsa gosterilir.
Siiriis Halinde Arag hareket halinde iken siiriicii IBeSiiriis Halinde 0x05
Kart Takild: yuvalarindan herhangi 1'3'11‘11’1.6 .kart Kart Takild:
takilmasi durumunda gosterilir.
Son Kart Otr. Takilan  siiriicti ~ karti en  son | l|@R&Son Kart Otr 0x06
Kapatilmamistir cikarildigr takograftan diizgiin bir Kapatilmamistir




ASIRI HIZ Kalibrasyonla ayarlanmis azami hiz | [y AqIRTI HIZ 0x07
tizerinde bir dakika boyunca gidilirse ]
gosterilir.
Gii¢ Kesintisi Cihazin giicliniin kesilmesi | | ]x Giic 0x08
durumunda tekrar giic verildiginde | | Kesintisi
ekranda gosterilir.
Sensor Data Hatas1 | Sensor ile takograf arasindaki hiz | |1 Sensir Data 0x09
birimine miidahale edilmis ve hiz | | Hatass
sayaclarinin uyusmamasi durumunda
gosterilir.
Arac Hareket Ikincil iz kaynagindan alinan hizla IRIL Arac Hareket 0x0A
Uyusmazhigi ara¢ hizinin uyusmamasi durumunda | | Uynsmazhg
gosterilir
Hareket Sensoril Takograf sifreli mesajlasma sirasinda | | Ig Il Hareket Sensirii 0x11
Yetk. Hatasi d?grulha.ma sorunu oldugunda | | Yetlc. Hatas:
gosterilir.
Kart Takografa takilan kartin | | lol Kart 0x12
Dogrulama Hatast d'c?grul‘a‘nmam sirasinda hata | | Dogrulama Hatasi
gosterilir.
Yetkisiz Takografa bagli bulunan sensorden | | IgEY etkisiz 0x13
.. . gelen mesajin eslenmemis baska bir | | Sensér Degisimi
Sensor Degisimi i e :
sensorden geldigi anlasilirsa
gosterilir.
Kart Verisi Kart hafizasindaki verilerde bozulma | | IgB Kart Verisi 0x14
Biitiinliik Hatas1 oldugu anlasilirsa gosterilir. Biitiinliik Hatas:
Takograf Veri Takograf  hafizasindaki  verilerin | | |gRT akograf Veri 0x15
R hesaplanmasinda sorun yasanirsa | | Biitiinliik Hatas:
Biitiinliik Hatas1 -
veya diizgiin yazamama/okuyamama
durumlarinda gosterilir.
Veri Aktarim Hatas1 | Takograf dahili hafizasina erisimde | |\gT Veri Aktarm 0x16
sorun yaganiyorsa gosterilir. Hatas:
Donanim Sabotaj Takograf kasasinin acildiginda veya IGRDonanm 0x18
icinde kart varken gii¢ kesilip tekrar Sabotaj

gii¢ verildiginde kart1 algilayamazsa,
veya bagska bir kart algilarsa
gosterilir.




Kart Indirme Kalan | Kartin 28 giinliik indirme siiresine 5 BI+indirme Siiresi 0x19
Giin Uyarist glinden az giin sayis1 oldugu zaman | | Kalan Giin (d)
gosterilir.
Arag Indirme Kalan | Aracin 90 giinliik indirme siiresine 5 BRI+ indirme Siiresi 0x1A
Giin Uyarisi giinden az giin sayis1 oldugu zaman | | Kalan Giin (d)
gosterilir.
Indirme Siiresi Aracin indirme siiresinin dolmasi BT+ indirme Siiresi 0x1B
Doldu durumunda gosterilir.. Doldu
Indirme Siiresi Takografa takilan kartin indirme | | graindirme Siiresi 0x1C
Doldu sliresinin dolmasi durumunda | | poldu
gosterilir
Kalibrasyon Kalan Son kalibrasyonda hafizada tutulan | [ B4 Kalibrasvon 0x1D
Giin (G) bir sonraki kalibrasyon tarihine 5 || Kalan Giin (d)
giinden az bir giin sayis1 kaldiginda
gosterilir.
Kalibrasyon Siiresi | Takografin bir sonraki kalibrasyon AT+ Kalibrasvon 0x1E
Doldu tarihinin gectigi durumda gosterilir. Siiresi Doldu
Sensor Takografa bagli hareket sensoril | | lg |l Sensiir Yetk. 0x21
Yetkilendirme tarafindan takografa iletilir. Hatasi
Hatasi
Sensor Veri Takografa bagli hareket sensoril | |Ig I Sensér Veri 0x22
Biitiinliik Hatasi tarafindan takografa iletilir. Biitiinliik Hatas:
Sensor Veri Takografa bagl hareket sensoril | |Ig [l Sensér Veri 0x23
Aktarim Hatast tarafindan takografa iletilir. Alktarim Hatasi
Yetkisiz Sensor Takografa bagli hareket sensoril | | Ig I vetkisiz 0x24
tarafindan takografa iletilir. Sensdr Acilmasi
Acilmasi
Sensor Takograta bagl hareket sensori | |Ig 1 Sensir 0x25
Donanim Sabotaj tarafindan takografa iletilir. Donamm Sabotaj
Takograf Herhangi bir donanim hatas1 % B Takograf 0x31
Cihaz Hatas algilanirsa, t%kllan kart igerd§ s1k1.§1p Cihaz Hatas:
cikarilamadigr anlasilirsa tetiklenir.
Yazici Yazici initesinin sicakliginin cihaza XY Yazict 0x32
Hatasi zarar verecek seviyeye ulastigi Hatas:

algilandiginda gosterilir.




Sensor Hatasi Takografa bagli olan sensorden | | se[l Sensir 0x35
mesajlasma sirasinda cevap | | Hatas:
alinamamas1 durumunda gosterilir.
IMS Hatasi Takografa bagli olan ikincil hiz wBIL IMS Hatas 0x80
kaynagidan(IMS)  diizgiin  sinyal ]
alinamamas1 durumunda gosterilir.
Kart Hatas1 Takografa takilan karttan diizgiin veri sl Kart 0x40
okuyamama veya karta veri yazma || Hatas
islemi sirasinda sorun olustugu
durumda gosterilir.
Kesintisiz Siiriis Kesintisiz siiriig siiresinin bitimine 15 | | K esintisiz Siiriis 0x0B
Bitimi dakika kaldiginda ve siire bitimi | | Bitimi  04m30
olmak iizere iki defa gosterilir.
Mola Bitimi Siiriisten sonra yapilan diizgiin mola Mola Bitimi 0x0C
zamani doldugunda gosterilir. )
Uyari!

1.As1ir1 hiz limiti iistiinde hareket halindeyken cihaz olay yaratmadan Once siiriiciiyii sesli uyari

sistemiyle 6nceden uyarmaktadir.
2.Ardisik gelen olay veya hatalar goriindiigiinde yetkili servise basvurulmalidir.

3.Arag hareket halindeyken ekrana uyar1 geldiginde 10 saniye yanip sonerek daha sonra 5 saniye
ana ekranmi gostererek uyar1 verme mekanizmasi vardir. Bu siiriiciiniin ara¢ hizin1 gérebilmesi i¢in

yapilmistir.




3.2 Uyarilarin Gosterimi
Uyarilar kullaniciya bilgi verme amachdir. Bazi uyarilarda kullanicinin isleme devam
edebilmesi icin uyaridaki gerekliligi saglamasi gerekmektedir. Ornek uyarilar asagida

gosterilmistir.

Kart Bloke!

Liitfen Beklevin

Veri Kaydedildi!

EKart Okunuvor...

Liitfen Gegerli
Bir Kart Talune

Yazdinliver

Yarnec: Cok Sicak!

Bitmenus is_lem Var

Yanen Yolz!

Kaint Yok!

Yanco Gerilimi
Cok Disalk!

Sensdr Gerilimi
Cok Disik!

Cihaza takilan atolye kartina deneme sayisindan fazla yanlis pin
girilmigse cihaz bu yuariy1 verip kart1 geri verir.

Yogun islem yapilirken sirasinda cihaz ekstra isleme izin
vermemek i¢in bu uyariy1 verir.

Ayarlar ve girisler meniilerinde yapilan secimleri hafizaya
aldiginda cihazin verdigi uyar1 ekrani.

Cihaza kart takildiginda kart dogrulama islemi bitene kadar cihaz
bu ekranda kalir.

Yazdirma ve goriintilleme meniilerinde siiriicii kartlarindan veri
istendiginde cihaz icerisinde secilen yuvada gecerli bir servis veya
stiriicti kart1 yoksa bu uyariy1 verir.

Yazdirma islemi sirasinda ekranda goriinen bilgi mesajidir.

Yazdirma islemi sirasinda yazicinin asirt oldugu algilanirsa cihaz
bu uyariy1 verir ve yazdirma islemini durdurur. Biraz siire
sogumas1 beklendikten sonra tekrar ¢ikti alinmalidir. Ayni sorun
ardisik sekilde devam ederse yetkili servise gosterilmelidir.

Yazdirma islemi sirasinda kagit bitmesi durumunda cihaz kagidin
yenilenmesi durumunda ¢iktiyr otomatik tekrar yazdirmaya baslar.
Kagit bitmesi durumunda tekrar ¢ikti alinmak istenirse bu uyariy1
kullaniciya gosterir. Yani tekrar kagit takilana kadar yeni bir ¢ikti
vermez.

Cikti alinmak istendiginde yazicinin yuvada olmadigi algilanirsa
bu uyar1 gosterilir.

Yazdirma islemi sirasinda kagit biterse veya yazicida hi¢ kagit
yoksa bu uyar1 verilir. Tekrar kagit degistirildiginde istenilen cikti
otomatik olarak cihaz tarafindan verilecektir.

Cihaz gerilimi 9.1V ve 10.3 V arasinda bir gerilime diismiisse
sayisal takograf c¢ikti alinmasmna izin vermez. Bu durumla
karsilagildiginda en yakin yetkili servise cihaz gotiiriilmelidir.

Cihaz gerilimi 9.1V ve 7.5V arasinda bir gerilime diismiisse
sayisal takograf sensorle iletisimin bozulacagina dair 6n uyariy1
kullaniciya iletir. Bu durumda en yakin yetkili servise cihaz
gotiiriilmelidir.



3.3 Olay ve Arizalarin Veri Kayit Amaci
PARS DT-101 sayisal takografi yakaladigl olay ve arizayr hafizaya alirken, yonetmelikce
belirlenmis kurallart dikkate alir.

1

Iéé?-ﬁz }4.8{.2015 &}.32

Yukarida resimde gosterilen numaralandirilmis boliimlerde 1 numara olayin kayit amacini, 2
numara ise ayni giin olan benzer olaylarin sayisini ifade eder.

Takograf icerisinde kaydedile olay kayit amaci tiirleri asagida listelenmistir.

<
1l

Meydana gelen en son 10 olay veya arizadan biri.

[
1l

Son 10 giin icerisinde meydana gelmis olaylardan en uzunu.
= Son 365 giin icerisindeki en uzun siiren 5 olaydan biri.

= Son 10 giin igerisinde meydana gelen olaylarin en sonuncusu.
Bir olay olan son 10 giindeki en agir olani.

= Son 365 giin icerisindeki en agir 5 olaydan biri.

= Yapilan son kalibrasyondan sonra olusan ilk olay veya ariza.

| =) 9] = w [
]

= Aktif olarak devam eden, bitmemis olay veya ariza.



3.4 Gii¢ Diisiimii Uyarilar:
PARS DT-101 sayisal takografi 4 adet calisma modu sunar, bunlar standart ¢alisma modu ve
tic adet diisiik-gii¢ modu.

3.4.1 Standart Calisma Modu
Girig gerilimi degeri 10.3 Volt (Vin > 10.3V) degerinden yiiksekse sistem bu moddadir.
Standart ¢calisma modunda PARS DT-101 tamamen islevsel durumdadir.

3.4.2 Diisiik Gii¢ Modu 1

Giris gerilimi degeri 10.3 Volt ile 9.1 Volt (9.1V < Vin <10.3V) arasinda olursa
PARS DT-101 sayisal takografi “Diisiik Giic Modu 17 modunda c¢alisacaktir. Bu durumda
ekran arka aydinlatmasi kapatilir ve diisiik giicii ifade edecek gii¢ piktogrami ekranda sag iist
kosede gosterilir. Diisiik Giic 1 modunda cikti alinmak istediginde kullaniciya “Yazici
Gerilimi Cok Diisiik!” uyaris1 verilir. Takografin ¢ikt1 almasi engellenir.

— " Diisiik Gii¢
Okm/h 13:20 *© Sembolii
L , 123456.7km Bk
| |

* Kapanan Arka
Ekran Isiz

3.4.3 Diisiik Gii¢ Modu 2

Girig gerilimi seviyesi 9.1Volt ile 7.5V (7.5V< Vin < 9.1V) arasinda olursa PARS DT-101
sayisal takografi “Diisiik Glic Modu 2” modunda c¢alisacaktir. Bu durumda Diisiik Giig
Modul e ek olarak menii erisimi de engellenmektedir. Eger gerilim seviyesi 8Volt seviyesinin
altina diigserse hareket sensorii beslemesi kapatilir ve ekrana ilgili uyar1 gosterilir.

Sensor Gerilimi
Cok Diisiik!

3.4.4 Diisiik Gii¢ Modu 3

Girig gerilimi seviyesi 7.5 Volt seviyesinden diisiikse (Vin<7.5V) PARS DT-101 sayisal
takografi “Diisilk Giic Modu 3” modunda calismaya baslar. Bu durumda ekran tamamen
kapatilir ve cihaz arka planda ¢alismaya devam eder kullaniciya bir erisim izni vermez.

= Diisiik Giic
Mod 3
Ekram

Uyan!
Takografin giicii yetkili birisi dahilinde olmadan kesilmemelidir. Atolye takili bir sayisal

takografin giicii kesildiginde gerilim kesintisi olay1 olusturulmaz, aksi takdirde yasanan
gerilim kesintisi yetkisizce yapildig algilanir ve hafizaya alinir.




4. SERVIS (Kalibrasyon) MODU

Bu boliimde atdlye kartinin cihaza takilmasi, atdlye kart: sifre girisi, manuel giris senaryolar anlatilacaktir.

4.1 Atolye Kartinin Takilmasi

1.Atdlye kart1 bellek yongasi yukar1 bakacak sekilde kart yuvasina sokulur ve ileriye dogru
itilir.

2.Atdlye kart1 okunur ve kart sahibinin adi ile “Hosgeldiniz” mesaj1 goriintiilenir.
3.Takograf atdlye kartinin pin kodunu sorar.

4 Kullanicinin dogru pin kodunu girmek i¢in kart iireticisinin belirledigi kadar
deneme hakki vardir. Eger pin kodu bu limit kadar arka arkaya hatali girilirse
atolye kart1 bloke olur ve bir daha kullanilamaz.

5.Pin kodunun dogru girilmesinden sonra manuel giris ekrani1 goriintiilenir.

6.Manuel girislerden sonra takograf arag iinitesi “Kalibrasyon” moduna girer.

4.2 Atolye Kartinin Cikartilmasi
1.Atolye kart1 takilan yuvaya ait tusa uzun siire basilir.

2.Takograf “Bitis Ulkesi” girilmesini ister ve bu girisin ardindan kart1 yuvadan atar.

Uyari!

1.Yonetmelik geregince ara¢ hareket halindeyken kart takma islemi yapilmalidir. Siiriis
halinde kart takilmas1 durumunda takograf bunu olay olarak gosterir ve hafizasina
kaydeder.

2.Yonetmelik geregince kartin dijital takograf cihaz i¢inde olmadig siire manuel giris ile
belirlenmelidir.




4.3 Manuel Girisler
Siiriici veya atolye karti takografa takildiginda kartin cihaz icinde olmadigi siireyi belirtmek icin bu
senaryolar gereklidir.

Takografa bir atolye kart1 takildiginda goriinen ekranlar agagidaki gibidir.

Kart Okunuyor...

PIN Uzunlugu ?
6

Kart okunduktan sonra karta girilecek sifrenin uzunlugu kullanicidan istenir. En az 4 en fazla 8 haneli
olacak sekilde sifre girilebilir. “NN¥ tuslari ile istenen hane sayis1 belirlenir ve OK| tusuna basilir.

R PIN Giriniz

% % % % %X

Hane belirlendikten sonra girilen hane sayis1 kadar yildiz sembolii olarak sekilde sifre girme meniisii gelir.
flk haneden baslayarak "N tuslar1 ile o haneye ait deger secilir daha sonra tusu ile bir sonraki
haneye gecis saglanir. Adim adim girerek sifre diizgiin sekilde girilmelidir. Eger yanlis karakter girisi
yapilmigsa tusu ile istenilen haneye gidilie ve tekrar deger girisi yapilabilir.

Hatah Giris Kart Bloke !
3 Deneme Kald:

Sifre yanhs girilmigse hatali giris ekraniyla karsilagilir ve kalan deneme hakki ekranda gosterilir. Daha
sonra tekrar diizgiin pin girilmesi i¢in pin sayisi belirleme sayfasina geri doner.

Eger sifre yanlis girme limitinin iizerinde yanlig girilmisse cihaz kartin bloke olduguna dair
kullaniciyr uyarir ve karti cihaztan atar.

Uyan!
1.Cihaza takilan atdlye kartinin sifresi unutulmussa sifre girmeden cihaz pin girme

sayfasindayken B tuslar ile takilan yuvaya ait tusa basilir ve cihaz kart1 atar.

2.Yanlis girise, unutmaya engel olmak i¢in kalibrasyon cihazi lizerinden sifre girilmesi
oOnerilir.




= Sifre Dogru

UTC13:21 e13:21
Hosgeldiniz

1T ServisAd
ServisSoyad

Son Cikarma

04/11/2016 11:58

Manual Giris
Ekle EVET

I HAYIRI

Sifrenin dogru girilmesi durumunda ekrana gelecek sayfalar siralanmistir. Oncelikle sifrenin
dogru olduguna dair uyari, kart takilan UTC saati ve cihazin bulundugu bolgeye ait yerel saat,
takildig1 yuvaya ait numara atolye isareti ve takilan kartin iizerinde yazan kart sahibinin ad
soyad bilgileri ekranda goriiniir.

Daha sonra kullanicinin kartin cihaz i¢inde olmayan zaman diliminin belirtmesi i¢in manuel
girisle bu zamani girmesi istenir. Oncelikle kullaniciya giris eklemek istegini “EVET ’veya
“HAYIR” olacak sekilde secenek sunulur. “EVET” secildiginde zaman bilgilerini girecegi
sayfalar karsisina gelir.

"HAYIR” secildiginde cihaz ana ekrana direkt diiserek kullaniciya manuel giris yapmasini
engeller ve bu zaman diliminin hepsini bilinmeyen zaman olarak degerlendirir ve hafizaya
alir.

04/11/2016  11:58
h05/11/2016  10:20

“EVET” secildiginde gelen ekranda iist kistmda kartin bir 6nceki takograftan son c¢ikarilma
zamamn alt kisimda da takografa kartin takildigi zaman bilgisi gosterilir. Bu ekranda A4
tuslar1 zaman degerleri ¢in artirma-azaltma, aktivite degeri icin degisim islemi yapar. 88 tusu
ile bir sonraki haneye gecis saglanir.

Biitiin zaman siiresi dolduruldugunda cihaz otomatik olarak karta giris lilkesi sorma kismina
gecer.



o> Baslangic Ulke
Tiirkive

Giris iilkesi lYN¥ tuslar ile belirlenip tusu ile onaylanir. Daha sonra cihaz kullaniciya
girilen zaman bilgilerinin kontrolii i¢in yazdirma secenegi sunar.

Manual Girisler
Yazdir EVET

HAYIR

“EVET” secildiginde girilen zaman dilimleri ve o zaman dilimlerine ait aktivite sembollerini
gosteren manuel giris ¢iktist yazdirilir. Yazma islemi bittikten sonra veya yazdirma segenegi
“HAYIR” olarak secildiginde cihaz son olarak bu girilen verilerin kayit edilip edilmek
istenmedigini son kez teyit etmek icin kullanicidan izin ister.

Manual Girisler
Kaydet EVET

I HAYIRI

“EVET” secildiginde cihaz bu girilen verileri kart ve takograf hafizasina kaydeder. Eger
“HAYIR” secili ise cihaz kullaniciyr manuel giris senaryolarini bastan girmesi i¢in en bagstaki
giris ekleme sayfasina yonlendirilir. Ve ana sayfada cihazin kalibrasyon moduna gectigi
goriiliir.

Okm/h 13:20 T|—— Kalibrasyon
HE  123456.7km h Modu

Uyari!

1.Girilen manuel girislerin dogrulugunu kullanici belirler. Takograf bunu denetlemez.
2.Kart iizerinde eger zaman cakismasi olay1 varsa cihaz kullaniciya manuel giris eklemesine
izin vermez.

3.Bir 6nceki takograftan c¢ikarilan karta bitis iilkesi girilmemis ise kart takildiginda baslangi¢
tilkesi girilmesine izin verilmez.

4.En fazla 1 dakikalik ¢oziiniirliikkte zamanlarla manuel giris girilebilir.

5.Manuel giris kisimlarinda 1 dakikalik zaman asimi vardir. Higbir tusa basilmazsa cihaz
otomatik olarak ana ekrana diiser.

6. Manuel giris ekleme “HAYIR” secildiginde kartin son ¢ikarilma tarihinden itibaren kartin
takilma zamanina kadar arada gecen zamanin bilinmeyen zaman olarak hafizaya alinacagi
unutulmamalidir.




4.4 Kalibrasyon Parametreleri

Bir arac¢ {initesinin kalibrasyonu her servis bakiminin zorunlu bir parcasidir ve ayrica
kurulumdan sonra veya arag iinitesinin sistem ile baglantisinin kesilmesini gerektirecek bir
onarim veya yeniden miihiirleme sonrasinda da yapilmalidir. Aktif olmayan modda, araclara
takilabilmesi i¢in ara¢ iinitelerine atolye kartt olmadan da kalibrasyon parametrelerinin
yiilklenmesi miimkiindiir. Bir sayisal takograf aktive edildikten sonra kalibrasyon ve
programlama sadece kalibrasyon modunda yapilabilmektedir.

Kalibrasyon siirecinde ara¢ iinitesinde giincellenen veya kaydedilen kalibrasyon parametreleri
sunlardir:

e Gegerli UTC tarih ve saati

* Kilometre sayaci degeri

* Arac karakteristik katsayisi(W-Faktorii)

* Arac hiz sabiti degeri(K-Faktorii)

* Arag lastik boyutu

* Arag lastik boyutunun etkin ¢evresi(L-Faktorii)

* Bir sonraki kalibrasyon tarihi(Yapilan son kalibrasyondan itibaran 2 y1l)
* Arag hiz siir degeri

* Arac tescil iilkesi, ve ara¢ plakasi

* Arag kimlik(sasi) numarasi

Bir kalibrasyon diizgiin olarak gerceklestirildiginde takograf hafizasinda bir kalibrasyon kaydi
olusturur. Bu kaydin igerigi :

* Kalibrasyonun amaci

* Kalibrasyonu yapan atolye adi, adresi, atolye kart numaras1 ve kartin son kullanma
tarihi

* Gegerli UTC tarih ve saati

* Kilometre sayaci degeri

* Arac karakteristik katsayisi(W-Faktorii)

* Arac hiz sabiti degeri(K-Faktorii)

* Arag lastik boyutu

* Arag lastik boyutunun etkin ¢evresi(L-Faktorii)

* Bir sonraki kalibrasyon tarihi(Yapilan son kalibrasyondan itibaran 2 y1l)

* Arag hiz sinir degeri

* Arag tescil iilkesi, ve arag¢ plakasi

* Arag kimlik(sasi) numarasi



Benzer sekilde arag icerisinde hafizaya alinan yapilan bu kalibrasyon i¢in atolye karti icin de
bir kayait tiretilir ve atdlye kartinda saklanir. Bu kaydin icerigi:

» Kart ile gergeklestirilen kalibrasyonlarin sayisi

* Yapilan kalibrasyonun amaci

» Kalibrasyon yapilan aracin sasi numarasi ve ara¢ plakasi

» Kalibrasyon yapilan aracin lastik boyutu ve lastik boyutunun etkin ¢evresi

» Kalibrasyon yapilan aracin kilometre degeri

* UTC tarihi ve zamani

» Kalibrasyon yapilan arag iizerindeki sayisal takografin parca ve seri numarasi

* Sayisal takografla eslesmis durumda olan hareket sensoriiniin seri numarasi

» Kalibrasyonu yapan atolye kartinin son indirilmesinden itibaren yaptig1 kalibrasyon
sayi1sl

Kalibrasyon amaci sayisal takograf tizerinde yapilan kalibrasyonun ne amagla yapildigini
belirten sayisal degerdir. Bu degerler :

1 — Aktivasyon

2 — Aktivasyon sonrasi ilk kalibrasyon

3 — Arag iinitesinin mevcut araga ilk kalibrasyonu
4

—  Periyodik kalibrasyon

Uyari!

1. Gegerlilik siiresi dolmus atolye kartiyla kalibrasyon yapilmasina izin verilmez.

2. Kalibrasyon modunda olan cihaz UTC zaman degisimine kart oturumu siiresince 1 kez
izin vermektedir. Yanlis zaman ayar1 yapildig: anlasilirsa kart ¢ikarip tekrar takilmalidir.

3. 20 dakikadan az yapilan zaman degisimi ayarlarinda cihaz kalibrasyon kayd1 olusturmaz,
sadece zaman ayar1 degisikligi kaydi olusturur. Eger 20 dakikadan fazla bir zaman degisimi
yapilirsa cihaz bunu kalibrasyon kaydi olarak hafizaya alir.

4. Kalibrasyona baslamadan once aractan teknik bilgi ¢iktis1 alinarak takografin son
kalibrasyonu kim tarafindan ve hangi tarihte yapildig1 kontrol edilmelidir.

5. Yanlis parametre kaydi ve/veya aracin hizini etkileyecek hatali veri kaydi kalibrasyonu
yapan kart sahibinin sorumlulugundadir.

6. Yapilan kalibrasyon sonrasi aragtan teknik ¢ikti alinarak yapilan son kalibrasyon
verilerinin dogrulugunu son kez teyit etmeniz Onerilir.

7. Yapilan bir kalibrasyon sonrasi arag iizerinde bulunan kalibrasyon levha etiketi giincel
yapilan son kalibrasyon etiketi ile degistirilmelidir.




5. TAKOGRAF SISTEMININ KURULUMU

Bu kissmda PARS DT-101 sayisal takograf sisteminin kurulumu ve parcalarinin birlesimi
anlatilacaktir. Bu adimlardan birkaci asagidaki gibidir.

* Takografin arac sistemine elektrik baglantilarinin yapilmasi
* Hareket sensorii kablosunun ayarlanmas1 ve montaji

* Takografin montajt

* Takografin aktivasyonu

* Takografin kalibrasyonu ve programlanmasi

e Kurulum levhasmin yerlestirilmesi

5.1 Kurulum Oncesi Kontroller
* Takografin iiretim modunda oldugu emin olunmalidir.
* Hologramlarinin diizgiin oldugu kontrol edilmelidir.
Uriin kasasinda herhangi bir iiretim hatas1, delik vb. olmadig emin olunmalidur.
+  Uriiniin acilmamis olduguna emin olunmalidir.

5.2 Gii¢ Baglantis

Takografa gii¢c baglantis1 arka kismindaki A soketinden yapilir. Takografi kisa devre ve
yiiksek gerilim vb. sorunlara karsi korumak i¢in kullanilan tiim sigortalar belirtilen degerlerde
takilmalidir.

Takograf giic baglantis1 semasi asagida gosterilmistir.

12724V



5.3 Hareket Sensor Baglantisi

Hareket sensorii aracin vites kutusuna baglanir. Ticari araglarda bu sensor baglanti noktasi
mevcuttur. Sayisal takografa baglanacak sensor sayisal modelde olmalidir. Bu baglanti i¢in
takografin B soketi kullanilir.

Baglant1 yapilirken dikkat edilecek hususlar asagida listelenmistir.

Siirtiinme yaratacak sekilde baglanti yapilmamalidir ve arag elektrik tesisat1 iizerinde
diger kablolardan etkilenmeyecek sekilde ayarlanmalidir.

Hareketli pargalarin {izerinden gecirilmemelidir.

Sicaklig1 bulunan veya 1s1 etkisi yaratabilecek alanlardan uzak tutulmalidir.

Hareket bilgisi ve sifreli haberlesme hatt1 oldugu icin veri bozulmasina karsi ek kablo
yapilmamali ve daha 6nce kullanilmamis kablo kullanilmalidir.

Arac iizerinde daha oOnce takilmis bir hiz sensorii varsa hizi etkileyecek donanim
sabotajlarina kars1 dikkatli olunmalidir.

Ornek baglant1 semas: asagida gosterilmistir. Sensoriin numarali bacaklar1 B soketinde ayni
numaraya denk gelecek sekilde baglanmalidir.

°13e 1- Sensér Giig (+8V)
042e¢ 2-Toprak

3-Haz sinyali

4-Veri hatt




5.4 Takografin Montaji

PARS DT-101 sayisal takografi ISO7736 standardina uygun bir yuva ile ara¢ igine
yerlestirilmektedir. Uluslararas1 ISO7736 standardi araba teyp ve muhafazalar i¢in standart
bir boyut tanimlamaktadir. Bir araca tipik yerlesim asagida gosterilmistir.

Uyar1!
Montaj yapilirken cihaz tam olarak yuvaya girecek sekilde arka kablo boslugu ayarlanmalidir ve

arka kablo miihiir kapaginin miihiiriinii aktiflestirmeyi unutmayin.

5.5 Aktivasyon

PARS DT-101 sayisal takografi aktif olmayan iiretim modunda fabrikadan ¢ikmaktadir. Aktif
olmayan(yani iiretim) modunda arag iinitesi tam olarak faal degildir ve icerisinde veri kaydi
tutmaz. Bu modda atolye kartinin takilmasina gerek olmadan kalibrasyon verilerinin girisi
miimkiindiir. Ancak aktif olmus haldeki cihaza atdlye kart1 takmadan kalibrasyon verilerinin
girigine izin verilmez.

Aktif olmayan sayisal takograf ekranda aktivasyon sembolii belirmesiyle tespit edilebilir.

Bu ekran asagidaki gibidir.

Okm/h 13:20  B| = Uretici Modu
Al 0.0km h




Cihazin aktif hale gelmesi i¢cin baglanan sensorle eslenmesi gerekmektedir. Bunun icin atdlye
kart1 cihaza takilir ve manuel giris kistmlarinda anlatilan prosediirler uygulanir. Kart manuel
giris islemleri bittigi zaman cihaz otomatik olarak sensor eslemeye baslayacaktir.

Hareket Sensori Hareket Sensori
Eslenivor %5 Eslendi! %100

Sensor eslemesi bittigi anda ekran uyaris1 ve sesli uyariyla kullaniciyr uyarmaktadir.

Hareket Sensori
Eslenemedi!

Eger ekranda sensoriin eslenemedigine dair uyar gelirse yapmis oldugunuz hareket sensor
baglantilarin1 kontrol edin veya takilan sensoriin ¢alistigina emin olun. Kart icine takildiktan
sonra sensor eslenene kadar cihaz bu esleme denemelerini siirdiirecektir.

Daha sonra cihaz aktif hale geldigi i¢in otomatik olarak kalibrasyon moduna girdigi
goriilecektir. Bundan sonraki asamada cihazin kalibrasyonu yapilacaktir.

5.6 Kalibrasyon

Takograf kalibrasyonu kurulum, miihiiriin bozulmasi gereken tamir durumlarinda ve
periyodik muayenelerde yapilmasi zorunlu olan ve yetkili atdlye tarafindan atdlye karti
araciligiyla yapilan bir iglemdir.

Kalibrasyon igsleminde sayisal takograf {izerinde degistirilen ve kaydedilen degerler sunlardir.

* Aracin karakteristik katsayis1 (W-Faktorii)

e Aracin hiz sabiti (K-Faktorii)

* Tekerlek efektif doniis capi(L-Faktorii)

* Kilometre degeri

* Bir sonraki yapilmasi gereken kalibrasyon zamani
* Lastik cap1

e Agsir1 hiz sinir degeri

* Aracin kayith oldugu iilke

e Arag sasi numarasi

* Arag plakasi

Uyari!

Aksi halde tekrar kalibrasyon yapmasi gerekir.

kontrol edilmelidir.

onem vermelidir

marka ayar cihazlari ile istenilen ayarlamalar yapilmayabilir.

1.Bu verilerin dogrulugunu kalibrasyon yapan kisi kartin1 ¢ikarmadan oOnce teyit etmelidir.

2.Kart cikarildiktan sonra ki hafizaya alinan kalibrasyon verileri de teknik bilgi ¢iktis1 alinarak

3.Bu verilerin dogrulugundan kalibrasyonu yapan atolye sorumlu oldugu icin bu kontrole

4 PARS DT-101 cihazinin ayart icin PARS TT-101 ayar cihazi kullanilmasi 6nerilir. Diger




5.7 Kurulum Levhasinin Tamamlanmasi

Kurulumun veya kalibrasyonun son asamasinda takografa ait son kalibrasyon kaydina ait
kalibrasyon verilerini gosteren yetkili kisi tarafindan onayl1 bir gecerli belge yapilmalidir. Bu
belge takografa yakin bir konumda ve kolayca okunabilen biiyiikliikte olmalidir. Ornek bir
kurulum levhasi asagida gosterilmistir.

Ara¢ W-K-L
Atolye Ada degerleri

Aracg yeni W-K-L
Atolye Adresi degerleri
Vergi No Yapilan Isler

Takograf Markasi -
Sertifika No Modeli

Takograf Seri
Arac Plaka Numarasi
Arag Seri Sensor Modeli
Numarasi

Sensor Seri
Numarasi

5.8 Takograf Sisteminin Kontrolii ve Degisimi
Arag lizerinde bulunan takograf sistemi asagidaki durumlarda degistirilmeli veya kontrol
edilmelidir.

e Hareket sensoriiniin kirtlmasi1 durumunda

» Lastik capinda bir degisim oldugunda

* Sayisal takografin UTC saatinin 20 dakikadan fazla sapmasi durumunda
* Takograf ara¢ plaka degisimi durumunda

* Yapilan son kalibrasyondan bu zamana kadar 2 y1l ge¢cmis ise

» Takograf sisteminin herhangi bir bileseninin calismadig1 saptanirsa

Yapilan periyodik muayenelerde muayene yapan yetkili kiginin takograf sistemi iizerinde
dikkat etmesi gereken unsurlar bulunmaktadir.

* Takograf iizerinde bulunan hologramin durdugunu teyit etmeli

* Takograf lizerinde herhangi bir aciklik veya delik olmadigini kontrol etmeli

* Hareket sensorii miihriinii kontrol etmeli ve bir donanim miidahalesi olmadigina emin
olmal

*  Arka miihiir kapaginin yetkisiz birimlerce a¢ilmadigini kontrol etmeli

* Sayisal takograf lizerinde yapilan son kalibrasyonu teknik bilgi ¢iktist alarak kontrol
etmeli ve diizgiin veri oldugunu kontrol etmeli

* (Cihazin a¢ilmasini engelleyen arac iinitesi tizerindeki miihiirleri kontrol edilmelidir

Uyari!

1.PARS DT-101 sayisal takografi acilmaya karsi korumalidir. Bu yiizden acilmasi
miimkiin degildir.

2.Arizalanan sayisal takograf yenisi ile degistirilmelidir.

3.Degisimden Once arizali takograftan araca ait veriler indirilmeli ve saklanmalidir.
Indirme miimkiin olmamas1 durumunda arizali takografi yetkili birimlere iletilmelidir ve
bu indirme islemi yetkili birimlerce saglanmalidir.

4.PARS DT-101 cihaz agildiginda giivenlik acig1 olarak algilayip hafizasindaki verileri
silecegi unutulmamalidir.




5.9 Takograf Sokiilmesi

Araca montaj1 yapilan sayisal takograf iinitesi asagida sekilde gosterilen delikler araciligiyla
sOkiilebilir. Bunun i¢in ¢ikarma aleti kullanilmalidir. Cikarma aleti deliklere dik olacak
sekilde yerlestirilip bastirilmalidir ve sonrasinda ¢ekilmelidir.

Sokme delikleri
Sokme delikleri




6. VERI INDIRME

Veri indirme konektorii takografin servis araylizii kapaginin altinda yer almaktadir. Veri
indirme cihazinin konektorii kapagin altindaki 6-pinli konektore baglanmalidir.

Veri indirme cihazi islemi baslattiginda ekranda “Veri Indiriliyor” mesaji goriintiilenir ve
indirme islemi bitene kadar devam eder.

v ) Veri Indiriliyor

Veri indirme islemi kayitli veriyi etkilemez veya silmez. Veri indirme islemi sadece arag
tinitesinden veri okumasi gergeklestirir. Herhangi bir veri kaybi yasanmasi s6z konusu
degildir.

Uyari!

1.Veri indirme islemi i¢in takografa atdlye kart1 takilmasi gerektigi unutulmamalidir.
2.Bir indirme hatas1 olustugunda baglantilar kontrol edilmeli ve indirme yeniden
baslatilmalidir. Herhangi bir ariza soz konusu ise yetkili birimlere gotiiriilmelidir.
3.Sayisal bir takograf hizmetten c¢ikarildiginda takografta mevcut veri atolye tarafindan
indirilip takograf sahibine teslim edilmelidir.

4.Sayisal takograf verisinin 90 giinde bir indirilmesi gerektigi takograf sahibine 6nemle
vurgulanmalidir.




7. ARKA SOKET, VERI INDIRME ve KALIBRASYON BAGLANTILARI

7.1A

rka Soket Arayiizii

Arka soket ISO16844 konektor bicimine gore 32-pin yapisinda olup arag iinitesinin
arkasindan bakildiginda olusan pin yapis1 agsagida gosterilmistir.

D C B A
N I | N . N -
1 5 1 5 1 5 1 5
rz” e L 2[] [le|L2[] [lelL2[] []e
I,s" N7 (J3[] []7]J3]] "7|,3‘ 17
4[] 8| | 4[] [l8| |4l [l8l |41 []8
oo = Tl g e = gl = 5 g
Pin Tanimi PARS DT-101
Al | Kalic1 Giig Batarya +
A2 | Aydinlatma Aydimlatma
A3 | Atesleme Atesleme
A4 |CANH CANH
A5 | Eksi Batarya Toprak, GND
A6 | Toprak, GND Toprak, GND
A7 |CANGND CAN GND
A8 ' CANL CANL
B1 |Pozitif Besleme 4 8V Besleme
B2 | Eksi Batarya Toprak, GND
B3 | Hiz isareti, gergek-zamanli | Hiz isareti, gercek-zamanl
B4 | Veri isareti Veri isareti
B5 | Ayrilmamis 5 GPIO ( Giris )
B6 | Hiz darbe cikisi 6 Hiz darbe ¢ikis1 GPIO ( Cikis )




Hiz darbe c¢ikis1 GPIO ( Cikis )

B7 | Hiz darbe cikisi
(B6 ile kisa devre)
B8 |Mesafe Isareti GPIO (Cikis)
C1 | Pozitif Besleme 8V Besleme
C2 | Toprak Toprak, GND
C3 | Devir Isareti, Giris GPIO (Giris)
C4 | Devir Isareti, Giris GPIO (Giris)
C5 |CAN2H CANH
C6 |CAN2GND CAN GND
C7 |CAN2L CANL
C8 | CAN2 H Dahili Direng CAN H Dabhili Direng
D1 | Durum Girisi GPIO (Giris)
D2 | Durum Girisi GPIO (Giris)
D3 | Ayrilmamis 8V Besleme
D4 | Genel Takograf Uyar1 Cikist | GPIO (Cikis)
D5 | Ayrilmamig Toprak, GND
D6 gElrlljgﬁman icin Hiz Darbe GPIO (Cikis)
D7 | Veri Haberlesmesi I2C ( SDA ) Seri Bilgi
D8 | Ayrilmamig I2C (SCL ) Seri Bilgi




7.2 CAN Arayuzi
PARS DT-101 CAN-1 (A Konektorii) ve CAN-2 (C-Konektorii) olmak iizere 2 adet CAN
arayiiziine sahiptir.

CAN-1 standart TCO mesajlasmasi ile ara¢ kiimesini siirmek i¢in kullanilmaktadir. Ayrica
CAN-1 arag tarafindan sunulan ve tekerlek hizini kullanan ikincil hareket kaynagi (IMS)
olarak kullanilabilmektedir.

CAN-2 harici GPS sistemi tarafindan cografi verileri kullanan ikincil hiz kaynag (IMS)
olarak kullanilmaktadir.

Uyari!

CAN-1 iizerinde takograf sistemi igerisinde 120Q direnci dahili mevcuttur bu direnc
TT-101 ayar cihazi tarafindan devre dis1 birakilabilir.

7.3 Kalibrasyon / Veri Indirme Arayiizii
Kalibrasyon ve veri indirme 6n konektorii bir 6-pin konektor olup baglanti araliklar1 2.54mm
boyutundadir. Konektoriin goriiniimii ve pin tanimlamalar1 asagida gosterilmektedir.

Pin | Name Islevsel Tanim

1 Batarya Eksi | Topraga (GND) baglanmaktadir.

) Veri ISO 14230 standardina gore seri haberlesme arayiizii. Bu baglanti
haberlesmesi | ¢ift tarafli K-line giris/cikist i¢in kullanilmaktadir.

3 RxD RS232 tanimlamalarina gore 9600 ile 115200 bps. Arasinda seri
haberlesme haberlesme alici tarafi.

4 Kalibrasyon Kalibrasyon isareti Giris/Cikis1

I/O.

5 Batarya Art1 Art1 Gii¢ baglantisi.

TxD RS232 spesifikasyonlarina gore 9600 ile 115200 bps. arasinda seri
haberlesme. haberlesme verici tarafi.




8. IKINCIL HIZ KAYNAGI (IMS) YAPILANDIRILMASI
PARS DT-101 sayisal takografi 3 adet IMS (Independet Motion Signal) kaynagini
desteklemektedir. Bunlar:

* CAN-1 Arag Tekerlek Hiz1
¢ CAN-2 GPS Temelli Konum Belirleme Sistemi
 Dahili ivme Olger

8.1 CAN-1 Aracg Tekerlek Hizi

Takografin IMS kaynag1 “CAN-1 Tekerlek Hiz1” secilmisse cihaz aracin CAN-1 hatti
tizerinden ABS(Anti-Lock Breaking System) mesajlasmasinda aracin tekerlek hizini
okumaktadir.

Bu aldigi hiz bilgisi ile takografin oOl¢iimledigi hizi1 siirekli kiyaslamaya baglar. Eger
10km/h’den biiyiik bir hiz farki sapmasi yakalanirsa PARS DT-101 sayisal takografi “Arac
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Hareket Uyusmazlig1” olayini tetikler, ekranda gosterir ve hafizasina kaydeder.

8.2 CAN-2 GPS Temelli Konum Belirleme Sistemi

Takografin IMSkaynagi “CAN-2 Konum Belirleme Sistemi” olarak secilmigse cithaz CAN-2
hatt1 {izerine baglanmis konum belirleyici sistemle haberlesmeye baslar. Ve cihazin
gondemris oldugu konum bilgisini siirekli dikkate alir.

Aracin gittigi yol mesafesi ile GPS sisteminin gondermis oldugu konum farki arasinda 500
metreden biiylik bir fark olusursa PARS DT-101 “Ara¢ Hareket Uyusmazligi” olaym tetikler,
ekranda gosterir ve hafizasina kaydeder.

8.3 Dahili ivme Olger

Takografin IMSkaynag “Dahili ivme Olger” olarak secilmisse takograf iizerinde dahili
bulunan ivme Olgeri kullanarak hiz bilgisi tiretmeye baslar. Eger arag iizerinde hiz yoksa ve
aracin hareket ettigine dair ivme 0l¢er tizerinden hiz bilgisi saptanmigsa PARS DT-101 “Arag
Hareket Uyusmazlig1” olayim tetikler, ekranda gosterir ve hafizasina kaydeder.

Uyari!

1.Ivme 6lcer aracin IMS kaynag olarak belirlenmis ise takograf montaj yapildigi yerden
cikarilip elle hareket ettirildiginde olay tetikleyebilir.

2.IMS kaynagi ivme 0Ol¢er ise takograf sokiilmeden kalibrasyon moduna alinmalidir.
3.PARS DT-101 sayisal takografi cihaz kalibrasyon modunda iken yetkili kisi tarafindan
cihazin sokiildiigiinii algilar ve “Ara¢ Hareket Uyusmazligi” olayini tetiklemez.

Uyari!

1.PARS DT-101 sayisal takografinin IMS kaynagin1 ivme oOlcer olarak ayarlamak icin
PARS TT-101 ayar cihazi kullanmak gereklidir. Piyasadaki ayar cihazlar1 bu ozelligi
desteklememektedir.




9. PIKTOGRAMLAR, SEMBOLLER VE ANLAMLARI

9.1 Temel Semboller

Kisiler Fiiller Cahistirma modlar:
B Sirket Sirket modu
T Denetmen Kontrol Kontrol modu
0} Siiriicii Siiriis Calisma modu
T Atolye /Test istasyonu  muayene/kalibrasyon Kalibrasyon modu
=] Imalatci
Faaliyetler Siire
a Mevcut O anki hazir bulunma siiresi
0} Siiriis Kesintisiz siiriis zamani
h Dinlenme O anki dinlenme Siiresi
» Calisma O anki ¢alisma Siiresi
i Ara verme Toplam ara verme zamani
2 Bilinmeyen
Cihaz Fonksiyonlar
i Siiriicii yuvasi
= Yardimc siiriicii yuvast
=] Kart
L] Saat
O Goriintii Goriintiileme
¥ Harici hafiza Indirme
= Gii¢ kaynag
¥ Yazici/cikti Yazdirma
n Sensor
o Lastik ebad1
') Arag/Arag iinitesi

uT

o

Ozel kosullar
Kapsam dis1
Feribot/tren tasimasi

@ D .

24h

Cesitli

Olaylar

Giinliik calisma
sliresinin baslangici
Yer

Giivenlik

Zaman

Nitelendirici
Giinliik

Haftalik

Iki hafta

-den,-dan veya —e,-a

AW I X

Hatalar
Giinliik calisma siiresinin bitimi

Siiriicti faaliyetlerinin manuel girisi
Hiz
Toplam/dzet




9.2 Sembol Kombinasyonlari

Cesitli
ng ] Kontrol yeri
| 2 Giinliik ¢aligma siiresinin bagladig: yer bie iﬁglﬂiﬁﬁ;ig? yer
T4 Zamandan 40 Zamana
&+ Aragtan
QUT+ Kapsam dig1 baglangici +0UT Kapsam dig1 bitimi
Kartlar
(n]=| Siiriicii kart1
w]™| Sirket kart1
(g™ Denetim kart1
TH Atolye kartt
= . Kart yok
Siiriis
(n[n] Miirettebat siiriisii
] Bir haftalik siiriis zamam
all iki haftalik siirlis zamani
Ciktilar
24hHEY Kart giinliik siiriicii faaliyetleri ¢iktist
24h A" Arag giinliik siiriicii faaliyetleri ¢giktis
Ixg@¥ Kart olaylar ve hatalar ¢iktist
I3 A"  Arac olay ve hatalar ¢iktist
T®m¥  Teknik veri ¢iktis
>3»%  Asint hiz giktist
&+ Son indirme ciktis1
Olaylar
1= Gegersiz bir kartin takilmasi
== Kart celiskisi
@ Zaman ¢akismast
)= Uygun bir kart olmadan siiriis
1=[n] Siiriis sirasinda kart takilmasi
= Son kart oturumu diizgiin kapatilmadi
3 Asirt hiz
1% Giic kaynag kesintisi
In Hareket verisi hatasi
a Giivenlik ihlali
lE@n Sensor giivenlik ihlali
lin Zaman ayarlamasi (servis tarafindan)
> Asir1 hiz kontrolii
lan Arac Hareket Uyusmazligi
Hatalar
= Kart hatasi (siiriicii yuvast)
0O Goriintii Hatas1
®F Indirme Hatas1
ny Yazic1 Hatasi
I Sensor Hatasi
A VU Dahili Hatas1
#&N  IMS Hatast




| ]|
b
ble?
(-] |
ar?

Manuel giris yontemi

Hala ayni1 giinliik ¢aligma siiresi

Bir onceki caligsma siiresinin bitimi

Caligsma siiresinin bittigi yerin dogrulamasi veya girisi
Baslangi¢c zamaninin girisi

Caligma siiresinin bagladigi yerin girisi




10. TEKNIK BILGILER

10.1 Teknik Veriler

Nominal-besleme gerilimi

12/24 V

Besleme Gerilim Aralig1

10-24 V

Hareket sensorii kullaniminda gii¢ tiiketimi

74mA @ 24V, 93mA @ 12V

Cikt1 durumunda gii¢ tiikketimi

Ortalama: 175mA @ 24V, 275mA @ 12V
Azami: 820mA @ 24 V, 1800mA @ 12V

Hiz 6l¢iim aralig

0-255 km/h =1 km/h

On-yiiz olmadan boyutlar (B x Hx T)

179 x 50 x 162 mm

Kurulum ISO7736 yuvasi
Koruma Sinifi P40
Calisma Sicaklik Araligi -20 °Cile +70 °C

10.2 Boyutlar

16

171
] 180,8 )
163,8

145

PARS DT-101 arag iinitesinin boyutlar1 asagida gosterilmistir.

7.3

1383




On ve arkadan goriiniis:

10.3 Onayh Cevre Kosullari
Calisma sicakligr -20 °C ile +70 °C arasindadir.

Arag iinitesinin su ve yabanci cisimlere karsi IP40 korumasi bulunmaktadir.



10.4 Miihiirler

10.4.1 Arka konektér miihiirii
Arka konektor kapagi asagida gosterildigi gibi miihiirlenmektedir. Miihiir

plastikten ©zel olarak iiretilmis, kirmizi renkte ve servis bilgisini iizerinde
barindiran bir vida kapagi bicimindedir. Miihiire zarar verilmeden cikarilmasi

miimkiin degildir.

Kapak

Mihir @

10.4.2 Arag Unitesinin Miihiirleri

Arac lnitesi arka kapag asagida gosterildigi sekilde plastikler eritilerek
miihiirleme gerceklestirilmekte ve bu suretle arka kapak on kapaga sabitlenmekte
olup kirilmadan ag¢ilmasi miimkiin olmamaktadir.

Arac Unitesinin
plastik miihiirleri

Ayrica, asagida gosterildigi gibi yazic1 bolmesinin sol tarafi igcindeki bir etiket
miihiiri bulunmakta olup, a¢ilma aninda bu etiket yirtilmakta ve bu sayede
miidahale tespit edilmektedir.

Etiket Miihiirii






